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Korterelamute ho

Kdllap korterithistute liik-
med teavad, et heaolu ta-
gamiseks on tahtsad koik
hoone automaatjuhtimise
sisteemid. Alljargnevalt on
valja toodud monede hoo-
neautomaatika-ststeemi-
de Uldkirjeldused, mida on
kasulik teada, sama infor-
matsiooni alusel saab vas-
tavalt Uhistu vajadustele ka
hinnaparinguid ja tellimusi
ette valmistada.

Aasta lopuks on ilmumas uus standard
»Kinnisvara korrashoiu tagamise te-
gevused“ EVS-807:2009. Sealt saab
tapsemalt teada tegevuste arenguid.

Automaatika on teaduse ja teh-
nika haru, mis tegeleb automaatseadme-
te ja automatiseeritavate protsesside
kontrollimise ja juhtimise meetodite
ning vahenditega.

Hooneautomaatika all moiste-
takse eelkoige korterelamu kasutuse,
juhtimise, tilalpidamise ja energiatarbi-
mise jélgimise tehnilisi vahendeid.

Toimingud hoonete automatisee-
rimisel on:

e seadmete t60 juhtimine ja kaugjalgi-
mine,

e vee, elektri, soojusenergia jms kulu
moOtmine,

e hiire- ja avariisignaalide edastamine.

Just tanu tsentraalsele juhtimise-
le saab tanapdevaste hooneautomaatika
stisteemide abil oma kulutusi paremini
kontrolli all hoida, lisaks 6eldule annab
taoline slisteem voimaluse ithendada
omavahel mitu siisteemi — naiteks val-
vesignalisatsioon ja valgustus ning kiit-
te juhtimine.

Hooneautomaatika toimivuse ta-
gamine algab projekteerimisjargus. Soo-
vitatav on, et ithe elamu voéi korteri sead-
med oleksid omavahel ithendatavad, et
neid oleks voimalik kas voi hiljem téna-
pdevase hooneautomaatikaga liita. Sel-
lest tingitult tasub kindlasti thendust
votta mone antud alal tegutseva ettevot-
tega, kes on padev soovitusi jagama. Pai-

galdusjargselt tuleb uut siisteemi kind-
lasti korraliselt jélgida ja hooldada, et
oleks tagatud just selline tulem, nagu
soovisite. Et enamik tdnapéevaseid hoo-
neautomaatika kontrollereid (eeskatt ta-
vatarbijale moeldud korteri- ja eramu-
pohised lahendused) on tehtud véga ka-
sutajasobralikuks ja maksimaalselt hool-
dusvabaks, siis tuleb nende jalgimise ja
seadistamisega toime igaiiks, kes omab
natuke tehnilist taipu. Oluline on, et pai-
galdaja stisteemide valmimise jdrel ka-
sutajale korraliku koolituse teeks ja va-
rustaks ta koigi hooldusjuhendite, joo-
niste ja programmi t86 kirjelduste ning
programmide varukoopiatega. Siis on ka
teistel ettevotetel hiljem voimalik teie
hooneautomaatika siisteemile sead-
meid-programme lisada ning vajadusel
vigu leida.

Hooldustoodest on koige olulise-
maks siisteemi t60 edaspidine jalgimine
ja vajadusel ka seadistuste muutmine,
kuid uuemal ajal on saadaval ka mitme-
suguseid nn isedppivaid kontrollereid,
mis muudavad oma seadistusi ise vasta-
valt tagasisidega saadud infole. Nende
parimaks naiteks on isedppivad ruumi-
temperatuuri kontrollerid. Juhul, kui ka-
sutaja on sisestanud seadmesse info, et
hommikul tahetakse tuppa 20 °C, siis
pérast moningast t66d on siisteem juba
ruumiolusid sedavord hésti tundma op-
pinud, et suudab ise otsustada, mis kell
tuleks kiite sisse liilitada, et toatempera-
tuur touseks digeaegselt soovitud 20
kraadini. Sealjuures korrigeerib siisteem
soojendamiseks vajalikku aega auto-
maatselt vastavalt vélisohu temperatuu-
rile. Niisugustele kontrolleritele on voi-
malik juurde lisada ka nditeks akna-an-
durid, mis informeerivad siisteemi aken-
de avamisest. Ruumide tuulutamise
ajaks katkeb aktiivne kiitmine.

Tavaliselt on taoliste siisteemide
norgimateks liilideks erinevad mehha-
troonika elemendid (releeplokid, andu-
rid, pisikesed mootorid), nii seisnebki
nende hooldus selles, et kontrollitakse
solmede tookorras olekut. Enne kiitte-
perioodi algust kontrollitakse niiteks,
kas radiaatori ventiil ikka avaneb, kas
radiaator hakkab todle ja kas ka siistee-
mi tlejaanud komponendid reageeri-
vad-toimivad vastavalt programmi t66
kirjeldusele, s.t teevad seda, mida pea-
vad.

Korrashoiu korraldamiseks tuleb

lébi viia hoolduspersonali koolitus (iga
hoone loikes eraldi). Osa hooldust6o-
dest (nt lifti automaatika) nouab hool-
duspersonalilt eriettevalmistust.

Hoone korrashoiu seisukohalt on
oluline, et selle vastuvotmisel antaks
hooldajale iile koigi seadmete teostus-
joonised, programmide t66 kirjeldused,
programmide varukoopiad ning koigi
seadmete hooldusjuhendid.

Hooneautomaatika kasutusele-
vott ja t60s hoidmine seisneb eelkoige
nende seadmete hidlestamises (prog-
rammeerimises) vastavalt etteantud tin-
gimustele.

Tehnoseadmete ja -siisteemide
jalgimise automaatika
tehnohooldus

Kaugjilgimise iitheks oluliseks osaks on
veateadete operatiivne edastamine. Néi-
teks anduri poolt registreeritud nor-
maalsest erineva voi kasutajatele voima-
likku ohtu sisaldava situatsiooni korral
stittib vastav margutuli (lifti tilekoor-
mus), lillitatakse sisse helisignaal (avas-
tatud suitsu olemasolu) voi kutsutakse
vilja valvepersonal (valve all olevas ruu-
mis avastati liikumine).

Energeetiliste ressursside (kiite,
vesi, elekter, gaas) sddstmise eelduseks
on aktuaalse info omamine energia-
kandjate tegelikust energiakulust. Liht-
samaks voimaluseks on paigaldada me-
haanilised mo6turid. Nende eeliseks on
lihtsus ja odavus, puudusteks aga niitu-
de fikseerimise toomahukus, s.t naitude
saamiseks on vaja minna kohale, ning
sageli ka ebapiisav mootetdpsus. Mehaa-
niliste mooturite korval on kasutusele
voetud elektroonilised mooturid. Nai-
teks elektrooniline elektriméotja voi-
maldab fikseerida 2-tariifsed niidud,
kogu tarbitud véimsuse ning hetkevoim-
suse ja -tarbimise. Elektroonilisse méllu
salvestuvaid nditusid on vastava and-
meedastuskanali olemasolul voimalik
lugeda igal ajal, ka kaugelt. Kauglugemi-
ne oleks otstarbekas niiteks suure maja
korterite veemootjate nditude iitheaeg-
seks fikseerimiseks, ja kui siisteem voi-
maldab juba tarbimisandmeid lugeda,
siis on ta tildjuhul véimeline ka tulemu-
si ette ennustama ning seda on voima-
lik seadistada sddstureziimile. Sadstmi-
sel on oluliseks kindlasti ka inimfaktor,
s.t kui reaalajas on voimalik jélgida, kui-
das ja mille arvel suureneb kiittearve, siis
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oneautomaatika

tekib ka stiimul kokkuhoiumeetmete
leidmiseks.

Automaatjuhtimise seadmed
koosnevad iildjuhul andurist, kontrolle-
rist (imberseadistatav loogikaseade, mis
tootab etteantud programmi alusel) ja
automaatregulaatorist. Tagasiside voib
olla nii positiivne (tarbimist/ energiaku-
lu suurendav) kui ka negatiivne (vihen-
dav). Positiivne tagasiside on kasutusel
néiteks veepumpade juhtimisel — nivoo
alanemisel suurendatakse pumpade
joudlust. Negatiivne tagasiside on kasu-
tusel naiteks kiittesiisteemi juhtimisel -
temperatuuri tousu korral vihendatak-
se kiittevoimsust. Seadmete reguleerimi-
seks tuleb eelnevalt teada siisteemi au-
tomaatjuhtimise tildist struktuuri.

MOJU

=) REGULAATOR =)

SUSTEEM =

ti 1abi teha ja takkapihta kurdetakse veel,
et automaatika ei toimi.
Jalgimissiisteem voimaldab saa-
da (graafikute ndol) tilevaate antud ruu-
mis toimunust: kuidas on kiitunud tdi-
turid ja mis moju sellel ruumile on.
Ideaalgraafikud viéljenduvad {ihtlaste
horisontaalsete, teatud viikeste kallete-
ga joontena. Jalgimissiisteemi hooldaja
peamiseks tilesandeks ongi selliste punk-
tide iiles leidmine, kus ilmnevad liiga
jarsud muutused véi erinevused ettean-
tud seadesuurustest. Korvalekallete poh-
juste véljaselgitamiseks tuleb niisugused
punktid tdpsema jélgimise alla votta,
kuivord lisaks inimfaktorile voib pohju-
seks olla ka moni riknenud mehhatroo-
nikakomponent (nt jahutusventiil ei ole
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Automaatjuhtimise tildmudel.

Stisteemi olulisemaks kompo-
nendiks on kindlasti regulaator, mis
peab votma tagasiside ja siseneva info
mojul vastu otsuseid, mida teha edasi.
Kui ruumi temperatuur touseb, siis tu-
leb kiite jarelikult soovitud temperatuu-
ri saavutamise jdrel sulgeda. Juhul, kui
temperatuur tousis liiga korgele, peab ta
tegema iihtlasi otsuse, kas oleks vaja ka
jahutus sisse liilitada. Situatsioon, kus
slisteem jadb n-6 pendeldama, ongi koi-
ge ohtlikum - nt kiite ja jahutus td6ta-
vad jdrjest kordamooda. Tugevalt pen-
deldav siisteem ei leia iseseisvalt tasa-
kaalupunkti, pohjustades 1oppkokkuvot-
tes hoopis suurt kulude téusu. Seetottu
on enamik kontrollereid hailestatud nii,
et koigepealt avatakse nditeks natuke
kiitte ventiili ning oodatakse tagasisidet,
et votta vastu otsus edasise tegevuse koh-
ta. Kahjuks ei saa inimesed, kes tahavad,
et nende soovitud temperatuur oleks ko-
he pdrast nupu keeramist saavutatud,
stisteemi to6loogikast ning sellest, miks
radiaator ikka kohe téiesti soojaks ei l4-
he, tihtilugu aru. Nii keerataksegi regu-
laator kiiresti asendisse ,,maksimum®
kuni I6puks palav hakkab ja siis tuleb
kogu tegevus vastupidises suunas uues-

sulgunud ning seoses sellega on kiitte-
ventiili juhtsignaal tunduvalt kérgem
kui teistel analoogsetel ruumidel vms).

Fonosiisteemide tehnohooldus

Enamlevinud siisteemiks on nn fonolu-
kud ehk konekanaliga kaugjuhitavad lu-
kustisteemid. Keerulisemad neist on va-
rustatud kas sormistikuga koodi sisesta-
miseks voi koodilugejaga. Sissepddsu lu-
bav kood voib olla salvestatud kas mag-
netkaardile voi -tabletile (elektronvoti).
Stisteemis salvestatakse iiksnes nende
elektronvotmete koodid, millele on lu-
batud juurdepids objektile, koode endid
ei muudeta. Seetottu voib tiks elektron-
voti sobida paljudele ustele (analoogili-
ne tavaliste votmetega lukkude ,sarja-
misele®). Keerulisemad stisteemid voi-
vad sisaldada ka nt népujdlje lugejat voi
siseneja tuvastamist foto jargi. Koodlu-
ku juhtseade voimaldab 6ige koodi kor-
ral avada ukse, vérava, tokkepuu vms lii-
kumist piirava vahendi. Samal ajal on
voimalik registreerida, kes ja kuhu sise-
nes, piirata juurdepdisu tehnilistesse vm
ruumidesse jne. Sissepddsusiisteemide
elektroonikaseadmete tookindlus on ta-
valiselt vdga suur, hooldamist vajavad

nende mehaanilised osad, nt ukselukud
regulaarset Olitamist, véljakutse-ploki
nupud puhastamist jms.

Lifti hooldus

Hooneautomaatika seisukohalt on lifti
hooldustegevusteks juhtimisseadmete
seadistamine (nt lifti peatamine tapselt
etteantud korruse korgusel), teate edas-
tamine avariiolukorra tekkimisel (nt ka-
biiniuste mittesulgumine) ja vajadusel
ka lifti t66 peatamine.

Seadmete hooldus koosneb vi-
suaalsest iilevaatusest, katsetamisest ja va-
jalikest hooldustegevustest. Esmase {ile-
vaatuse kohustus lasub seadme omanikul,
kes peab méddrama seadmete ohutu t66
eest vastutava isiku. Lifti hooldust, mida
tuleb teha enne lifti kasutuselevotmist, pe-
rioodiliselt lifti ekspluatatsiooni kaigus ja
pérast oluliste solmede remonditoid, voib
teostada ainult padev ettevotja.

Eristatakse kolme ennetuslike
hooldustoode taset — 1x kuus, 1x kvar-
talis ja 1x aastas. Perioodiliste hooldus-
te juhendi annab ette lifti tootja. Iga-aas-
tane hooldus on eelkaige lifti testimine
mehhaaniliste koormuste taluvuse osas.
Juhtimisautomaatika perioodiline hool-
dus sisaldab liikumisandurite ja mooto-
rite juhtseadmete t66 6igsuse kontrolli
ning reguleerimist. Reguleerimine peab
tagama, et lift peatub tépselt korruse
korgusel ja uksed avanevad parast lifti
peatumist. Koik hooldust6dd ja lifti tes-
timise tulemused kantakse lifti passi.
Kehtivate ohutusnouete tditmist kont-
rollib riigile kuuluv Tehnokontrollikes-
kus OU. Informatsiooni nende {ilesan-
nete ja volituste kohta leiate Interneti-le-
hekiiljelt: www.tkk.ee

Automaatikaelementide
hooldus ja

iimberprogrammeerimine

Automaatika tehnohooldus seisneb eel-
koige seadmete hidlestamises, millega
tagatakse, et seadme tooreziim vastaks
etteantud tingimustele.

Lihtsamaks nditeks iimberprog-
rammeerimisest on programmbkellade
seadistamine — nt valgustuse sisse- ja
vidljaliilitamise aja médiramine. Soojus-
solme seadistamine, millega méaaratak-
se kiittereziimi soltuvus sise- ja valistem-
peratuurist, soojuskandaja parameetri-
test ja sageli ka kellaajast, on keerulisem,
samuti ventilatsioonisiisteemide too6re-
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ziimi seadistamine. Sageli on voimalik
programm tundide, pdevade ja nddala-
te kaupa ette anda. Erinevate lukusiis-
teemide seadistamine (nt kortermaja
trepikoja fonolukk) seisneb eelkoige siis-
teemi paroolide seadistamises selliselt,
et slisteem reageerib ainult etteantud
tingimustele vastava avamissignaali
(klahvistikust/ koodikaardilt/ votmelt si-
sestatav kood) olemasolule. Keerulise-
mate automaatikaseadmete puhul juhib
programmeeritav loogikakontroller
mingit terviklikku protsessi (nditeks au-
tomaattoopinkide t66d voi paljukorru-
selise hoone koigi ruumide keskkonna-
parameetreid). Etteantud tingimuste (nt
veetorni puhul kindel veetase) tagami-
seks peab eelnevalt teadma, kuidas muu-
detakse anduritelt (nt ujukiga ithenda-
tud elektriline kontakt) saadav info juh-
timissignaaliks (nt kontakt avaneb vee-
taseme tousu korral). Edasi peab tead-
ma, kuidas juhtseade reageerib sisend-
signaalide muutusele (nt pinge muutu-
mine nulliks). Nii v6ib pumpade juhti-
miseks kasutatav automaatika pumba
kas sisse voi vilja lillitada voi muuta sel-
le tookiirust. Kiittesiisteemi juhtimise
korral aga on siseruumide temperatuu-
ri tousmisel toendoliselt vaja vahendada
kiittevee tsirkulatsiooni kiirust, s.t kiitta
vihem, veetorni mahuti tditumisel pea-
tada koheselt pumpade t66 jne. Kui si-
sendsignaaliks on tulekahjuhdire, siis
voib etteantud tegevuseks olla veepum-
pade t60 reguleerimine ja surve kontrol-
limine, et tagada sprinklersiisteemi va-
rustamine kustutusveega.

Keeruliste siisteemide juhtimine
toimub kontrollerite kaudu, mis omavad
sageli ka maluseadmeid, et tagada siis-
teemi toimimise salvestamine (sh ava-
riiolukorrad) pikema aja jooksul.

Kontroller on spetsiaalne elekt-
roonikaseade (arvuti), mille toimimine
soltub etteantud parameetritest (prog-
rammist). Esimesed automaatjuhtimist
tagavad skeemid koostati releeliilituste-
na (teatud signaal voi signaalide kombi-
natsioon tagas siisteemi automaatse iim-
berliilitumise). Pooljuhtide areng t6i kaa-
sa transistoridel pohinevate elektronlii-

litite kasutuselevotu, mis on oma moot-
metelt on oluliselt viiksemad kui mehaa-
nilised releed. See omakorda tegi voima-
likuks keeruliste timberprogrammeeri-
tavate juhtimissiisteemide loomise.

Et osata madrata taolise stisteemi
optimaalseid to6reziime ja avastada voi-
malikke vigu automaatikaseadmete to0s,
peaks kontrolleritega varustatud kesk-
konnatehnika siisteemide hoolduse kor-
raldaja (hooldusjuht) tundma elektroo-
nika ja arvutite programmeerimise alu-
seid.

Andurite ja tiiturseadmete
seadistamine

Lihtsaimaks niiteks on infrapuna-andu-
ritel pohinev valgustuse juhtimine. An-
durid reageerivad keskkonnast erineva
temperatuuriga objektide ilmumisele
vaatlusalasse, kuid seadistatav on ka an-
duri tundlikkus iildisele valgustatusele
(péeval ei reageeri), liikumisaktiivsuse-
le (reageerib suurte kehade kiirele litku-
misele) ja reageerimisaeg (kui pikalt an-
dur ,,méletab“ eelmist situatsiooni).

Sageli on seadmete sisse- ja vilja-
lilitamise ajad erinevad, mis on vajalik
kas voi selleks, et tootaja jouaks valve-
seadmete sisseliilitamisel valvesse antud
objektilt lahkuda, valve valjaliilitamisel
aga on tal piisav ajavaru, ilma et slisteem
koheselt héiret annaks.

Elamutes on tditurseadmeteks
erinevad mootorid ja nendega ithenda-
tud pumbad v6i muud seadmed, nt au-
tomatiseeritud termosélmes suurenda-
takse tsirkulatsioonipumba kiirust, kui
temperatuuriandur néitab temperatuu-
ri alanemist jms. Tavaliselt on tditur-
seadmed varustatud rikkekaitsega, kui
nditeks veesurve survepaagis iiletab lu-
batud niitaja, lillitatakse veepumbad
vdlja. Elektriohtlikes ruumides on
»Elektriohutuseseadusega“ ette nahtud
ka rikkevoolukaitsme paigaldamine. Vii-
mane litlitab ruumi elektrivarustuse val-
ja niipea, kui andur avastab minimaal-
segi erinevuse siseneva ja valjuva voolu
parameetrites. Vastavalt ohutusnouete-
le tuleb seadmeid kontrollida (testida)
vahemalt 1x kuus voi 1x aastas.

Soojussdlme automaatika

Uks koige levinumaid automatiseeritud
stisteeme elamutes on vastava automaa-
tikaga varustatud soojussolm, mis hoiab
tarbevee temperatuuri etteantud seade
juures ja reguleerib hoonesse mineva
kiittevee temperatuuri. Praktikas toimub
reguleerimine enamasti vastavalt vilis-
o6hu temperatuurile, kuigi enamik siis-
teeme on moeldud to6tama ruumitem-
peratuuri jargi. Juhul, kui on lisatud nii
ruumi kui ka valisohu temperatuuri an-
durid, siis on voimalik automaatika veel-
gi tdpsemaks hailestada: kui kontroller
fikseerib, et vilisohu temperatuur hak-
kab langema, kuigi toatemperatuur veel
ei lange, saab siisteem aru, et on tarvis
teha ettevalmistusi kiitmiseks. Selliste
soojussdlmede puhul ongi olulisimaks
oigete temperatuurigraafikute leidmine
ja sobivate sddstumeetmete rakendami-
ne.

Neil ajavahemikel, mil elamu ka-
sutamine ei ole koige aktiivsem, voib
temperatuuri mone kraadi vorra alan-
dada, kuid suurimat kokkuhoidu annab
kiitte ajutine taielik sulgemine eeldusel,
et soovitud ajaks saavutatakse taas soo-
vitud temperatuur. Muidugi eeldab see
vdga tapset seadistust ja kontroller peab
olema ,voimeline 6ppima‘ kui kiiresti
ta (vélistemperatuurist soltuvalt) uuesti
kiitma peaks hakkama, et véltida hoone
taielikku mahajahtumist. Seetottu tu-
lekski keerukamad héilestused kindlas-
ti spetsialistide hooleks jatta.

Teiseks enamlevinud seadistami-
se teel rakendatavaks sddstumeetmeks
on toatemperatuuri monekraadine alan-
damine 6iseks ajaks.

Hoolduse poolelt on kindlasti
olulisim testida ja kontrollida enne kit-
teperioodi algust tile koik soojussolme
komponendid, veenduda pumpade, ven-
tiilide ja mootorite tookorras olekus
ning teostada teised soojussolmes vaja-
likud hooldust6od. Uhtlasi tuleks uues-
ti tile kontrollida automaatika kiittegraa-
fikud ja ajad, eriti hea, kui neid on voi-
malik vorrelda eelnenud kiitteperioodi
vastavate andmetega. Korralikult seadis-
tatud automaatne soojussolm ei vaja
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Niilidisaegne kompaktne soojusséim
koos tema t66 juhtimiseks kasutatavate
automaatikaelementidega (muudetava
kiirusega pumbad, temperatuuriandurid,
juhtplokk, toiteliilitid).

kiitteperioodi valtel erilist kasutajapool-
set sekkumist, ta on voimeline iseseis-
valt to6tama ja oma tegevust laekuva ta-
gasiside alusel reguleerima.

Kasutajate kaebused on tihti tin-
gitud hoopis kiittesiisteemi teistest viga-
dest (nt hiidrauliline tasakaal on paigast
ara), paraku tritatakse neid sageli kom-
penseerida just automaatika pideva tim-
berhédlestamisega. Ometi tasub isegi siis,
kui eksisteerib reaalne vajadus iimber-
hailestuste tegemiseks kiitteperioodi ajal,
olla nendega iisna ettevaatlik ja konser-
vatiivne. Mida véiksemate sammudega
temperatuure muudate, seda kindlam
on, et leiate kiiresti dige tasakaalupunk-
ti. Unustada ei tohi sedagi, et kontroller
vajab timberdppimiseks aega, ka ei joua
tikski muudatus, olgu voi paarikraadine,
kasutajateni otsekohe, vaid on tajutav
(soltuvalt kiittesiisteemi suurusest ja
inertsist) alles mone aja moéodumisel.

Ventilatsioonisiisteemid

Praeguse ajani on paljudes Eestimaa kor-
termajades ilma sundventilatsioonita l4-
bi aetud, kuigi uuematele ja ka monele re-
noveeritud korruselamule on paigalda-
tud sundvéljatdmme. Levinuimale sund-
valjatombe siisteemile on iseloomulik
igasuguse juhtimise puudumine voi on
paigaldatud tiksnes kasitsi manipuleeri-
tavad kiiruseregulaatorid. Et kompensat-
sioonidhk saadakse sellisel juhul otse val-

jast, tuleb see toas tiles soendada, milleks
kulub tisna palju kiitteenergiat. Seega on
tegu vaga kulukate stisteemidega.

Sundventilatsiooni paigaldamise
eel tuleks kindlasti vilja selgitada, kas pa-
kutavat valjatombesiisteemi on voimalik
automaatselt t66le panna ja héilestada.
Uheks lahenduseks véivad olla ka prog-
rammbkellad, mis véimaldavad viljatom-
beventilaatorid Giseks ajaks aeglasema
kiiruse peale liilitada, kuid esineb ka teist-
suguseid stisteeme, mille juhtimine kaib
6hu niiskuse- véi rohuniitude jargi. Igal
juhul tuleks sundventilatsioonisiisteemi
tookorras olekut perioodiliselt kontrolli-
da, eriti enne kiitteperioodi algust.

Meil leidub selliseidki elamuid,
kuhu on paigaldatud kas iiks tsentraal-
ne ventilatsioonisiisteem voi on igal pin-
nal viike eraldi seade, ja muidugi on
taolised siisteemid varustatud soojusta-
gastitega, tinu millele on nende efektiiv-
suski tunduvalt suurem. Ometi tasuks
siingi kaaluda voimalust ithendada ven-
tilatsioonististeem tldise (nt hoone voi
konkreetse ruumi) automaatikaga. Ni-
melt on vaja jélgida, et ventilatsiooni sis-
sepuhkedhu temperatuuri seadistus
oleks vastavuses soovitud ruumitempe-
ratuuriga, vastasel juhul v6ib automaa-
tikast hoolimata tekkida olukord, kus ra-
diaatorid kiill kiitavad, aga ventilatsioon,
mis on jadnud suvisele reziimile, samal
ajal hoopis jahutab ruume.

Soojusenergia sadstliku kasuta-
mise seisukohalt muutubki ruumide
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ohuvahetus tiha aktuaalsemaks. Loomu-
lik ventilatsioon ei voimalda reguleeri-
da ohuringluse kiirust, mis on suvel sa-
geli ebapiisav, ega akumuleerida vilja-
tommatavas 6hus leiduvat soojust.

Piisava 6huvahetuse tagab sund-
ventilatsioon - masinate abil toimiv sis-
sepuhe ja véljatomme. Paljud tdnapde-
vased ventilatsioonististeemid on varus-
tatud automaatikaga, mis annab kasuta-
jale isna palju seadistusvoimalusi, suu-
rendades olmemugavust ning pakkudes
tohusamaid sadstuvoimalusi.

Hooneautomaatika paigaldami-
se, seadistamise ja hooldamise teenust
pakub terve rida erinevaid ettevotjaid.
Teenuse sisu ja isegi kvaliteet on kiill
enamasti sama, kuid selle maksumus
voib erineda kordades. Tellija ehk kin-
nisvara omaniku jaoks komplitseerib si-
tuatsiooni seegi, et sageli ei tea ta, mida
tapselt tahta ning siis ei tea ka tellimuse
tditja, s.o toovotja, milliseid lahendusi
pakkuda!
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